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Le repérage d'un point de I'espace est réalisé par la donnée de
trois longueurs algébriques x, y et z évaluées par rapport a
trois axes perpendiculaires.
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dS; = dxdy&, dS, =dxdzé, dS; = dydzé&
et

d7 = dxdydz
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Le repérage d'un point de I'espace est réalisé par la donnée de

deux longueurs I'une positive r, I'autre algébrique z et d'un

angle 6.
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Le vecteur position s'exprime par OM = ré, + zé&,.
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i Le repérage d'un point de I'espace est réalisé par la donnée

Cooncrcea d'une longueur positive r et deux angles 6 et .
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et

dOM = dré, + rdd@ + rsin §dpé,

— of . 10f 1 of
grad f = —& + ——

or r89e(9+ rsinH%eCP
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dSy = rdrdfé, dS, = rdrsinfdpé dS; = r?sin§dddyé,

et

dr = r2drsin 0dde
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